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1. 회사개요
노바테크는 설립 9년차 회사로서, 그간 쌓아온 두터운 고객신뢰와 기술력을 바탕으로
지능형 로봇 시스템과 디지털 트윈사업 분야에서 으뜸이 되기 위해 노력하고 있습니다.

㈜ 노바테크
대표이사 송동석

주 소

본 사

연 구 소

서 울 사 무 소

부 산 사 무 소

베트남사무소

울산광역시 동구 보성길 73, VR·AR 제작거점센터 204호

울산광역시 남구 옥현로 129, 벤처빌딩 804호

서울 강남구 남부순환로 351길 34, 미도빌딩 4층

부산광역시 금정구 남산동 52-24 

Khu đô thị Ciputra, Nam Thang Long  Urban Area, Tay Ho District, Hanoi, Vietnam

설 립 일 2015년 2월 11일

임 직 원 수 49 명 (2022년말 기준)

사 업 분 야

▶ 물류로봇 제어시스템 개발 및 공급

▶ 핵오염시설 원격해체 및 정화 작업 가상훈련 시스템 개발 및 공급

▶ 산업안전 가상훈련 콘텐츠 및 시뮬레이터 개발 및 공급

▶ 구조물 내부 안전점검 로봇 시스템 개발 및 공급 

자 본 금 228백만원

매 출 3,919백만원 (2022) 매출액 대비 연구개발비 24% (2022)

웹 사 이 트 www.novatek.kr
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2. 지향가치
노바테크는 “고객의 문제해결을 위한 최적의 모델링과 시뮬레이션 기술”을 핵심역량으로 하여, 지능형 로봇 시스템과 디지털-트윈 사업 분야를 중심으로 
창의적·혁신적인 제품과 서비스를 지속 개발·공급함으로써 보다 높은 고객가치 (“생산성과 안전성”)를 실현하기 위해 쉼 없이 나아가고 있습니다. 

핵심 역량

고객 가치

핵심 사업

Optimal

High

Intelligent

Modeling & Simulation

Productivity & Safety

Robot system & Digital-twin
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3. 주요연혁
노바테크는 회사 설립 이후 8년간 다양한 사업 분야에서 다수의 민관 프로젝트를 성공적으로 진행해 왔으며, 
입증된 기술력과 기획 및 프로젝트 관리 능력을 바탕으로 고객가치 실현을 위한 혁신제품과 서비스들을 개발하고 있습니다.

2023

2022

2021

2020

2019

2018

2017

2016

2015

• HMGICs 물류 통합관제 관련 ACS 구축(~’23)
• 현대 로템 AGV  관제시스템 개발(~’23)
• VDGS (항공기 주기 유도 시스템) 개발 
• 현대자동차, 터키공장 AGV 제어 시스템 개발
• 현대위아 AMR Control System 개발
• 5G기반 조선해양 스마트 통신 플랫폼 및 융합서비스

개발사업(~’23)
• 5G 선박 리도킹 지원 서비스(콘텐츠) 개발
• 전기장비 제조업체 ‘파앤텍’ MES 시스템 구축
• 육가공 업체 ‘왕건유통’ MES 시스템 구축

• 식재료 업체 ‘케이엠푸드’ MES 시스템 구축
• 현대미포조선, ‘MES연계 차량 관제 시스템 구축

• 포항시 상옥마을 ICT기반 스마트팜구축
• 현대중공업, 3D모델링 통합 관제 시스템 개발
• 조선해양 IoT&빅데이터 기술 개발

• IoT기반 스마트 피난유도등 개발
• 울산시 조선해양 산업혁신 4.0 포럼 운영
• 현대삼호중공업, ‘ERP연계 식당 및 식수 관리시스템 구축
• 울산시 산업 교육훈련 디지털 콘텐츠 사업화 포럼 운영
• 에너지 수확형 예지보전 시스템 개발

• 2018 SW중소포럼 최우수 포럼 선정
• 울산 2018 안전 Value-Up공모전 대상
• 글로벌 스타벤처 1차 선정

• 벤처기업 지정

• 해수부 장관 표창 (‘해양안전’)
• 정통부 장과 표창 (‘차세대 융합형 콘텐츠 산업’)
• 글로벌 스타벤처 2년 연속 선정
• 2019 울산광역시 일자리 창출 우수기업

• 대통령 표창 (‘소프트웨어산업진흥’)

• 울산 2017 산업안전공모전 대상

• 정밀측위 및 로봇제어 전문기업 ‘디지트랙’,
자회사 편입

• 매출 35.3억
• 투자유치 10억 (‘중소벤처기업진흥공단’)

• 매출 26.3억
• 투자유치 10억 (‘기술보증기금’)

• 회사설립

• 스마트 계선주 및 관제시스템 개발
• XR기반 조선해양 공정 시스템 개발(~’23)
• 방사선비상 대응  VRAR 훈련 시뮬레이터 개발(~’24)
• 힘-토크 반응  원격해체 작업  훈련시스템 개발(~’23)
• 울산정보산업진흥원센서융합 혼합현실연구실 구축
• 내화구조물 검사로봇(VR 내시경) 개발 
• RTK-GNSS 기반 차량 및 선박 정밀 측위 시스템개발
• 에쓰오일 ‘VR안전교육 콘텐츠 및 시뮬레이션’ 개발
• ‘고소차 훈련용 VR콘텐츠 및 시뮬레이터’ 개발
• 울산항만공사,  스마트 항만 관제 시스템 개발

• TOF센서 기반 내화구조물 안전점검 시스템 개발
• 해양안전교육 VR 모바일 콘텐츠 제작
• 2018~2019 디지털 콘텐츠 플래그십 사업자 선정

• 해양안전 체험교육 VR콘텐츠 제작
• 현대중공업 ‘VR 안전교육 콘텐츠 및 시스템 구축
• 울산 웰리키즈랜드VR테마파크 구축

• 핵폐기물 처리를 위한 로봇 워크셀 시스템 운전 가상
현실 시뮬레이션(※ 미국 Argonne 국립연구소)

• 확장현실 기반 해체공정 검증 및 교육 시스템 
개발(~’26)

• 경수로 1차측 핵심설비 절단/제염 실증 인프라 구축을 통한
기술  상용화(~’26)

【 범례 】민간/공공 수주 사업 수행 ,  정부 지원 과제 수행

GENERAL HIGH PRODUCTIVITY HIGH SAFETY
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4. 조직 및 대표 제품(서비스)
노바테크의 구성원(Realizers)들은  3개 사업본부11개 팀에 편성되어, 고객가치를 실현하기 위한 제품과 서비스 개발에 열과 성을 다하고 있습니다.

대표이사

경영지원팀PMO

H-ACS 개발팀 R-ACS 개발팀 PM 팀 기획팀 개발팀 Art 팀 기획팀 개발팀

IoT 사업본부
Internet  of Things

XR 사업본부
eXtended Reality

SF 사업본부
Smart Factory

영업팀

물류로봇제어
시스템

핵오염시설 
원격해체 및 
정화 작업 
가상훈련 시스템

산업안전 
가상 훈련 콘텐츠 
및 시뮬레이터

구조물 내부 표면 
안전검사
로봇 시스템
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5. 상훈
회사 설립 이래 각종 프로젝트의 수행성과와 국가 및 지역사회 발전에 기여한 공로 등을 인정받아
대통령 표창 (2020), 장관 표창(2019, 2회) 등을 수상한 바 있습니다.

▶ 2020 대통령 표장 ▶ 2019 정통부, 해수부 장관 표창

▶ 2019 일자리 창출 우수기업

▶ 2019 글로벌스타기업 선정
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6. 언론 보도
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제조/물류 현장 DTw의 예
7. 기술 및 비즈니스 로드맵

2015 2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026 2027 2028

태동기 탐색기 솔루션 형성기 급속 성장기(세계화)

Mobile Robot Control
3D Modeling & Animation (Digital Mock-up

Real & Virtual Robots Control in Sync. 
3D Modeling & Animation using AI

Optimal Modeling & Simulation 

IoT Sensor & Sensor network
Human and Robot Interaction Management

Intelligent 
Robot system & 
Digital-twin
지능형
로봇시스템 & 
디지털트윈 기반 사업

Autonomous 
State
Digital-twin
자율狀
디지털트윈

Optimal
Modeling & 
Simulation
최적의
모델링 & 시뮬레이션

Federated state Digital Twin
Robot & Human Interaction in Digital Twin

Modeling & Simulation state Digital-Twin
Monitoring state Digital-Twin

Mirror state Digital-Twin

Robot & Human 협업훈련공정훈련산업안전

MES AGV & AMR Control Autonomous Process Management

모션 시뮬레이터
측위장치, 위헙계측 장치(마모도, 인장력 등)

스마트 팩토리

스마트 디바이스

가상훈련 콘텐츠, 시스템 및 서비스

산업안전 가상훈련 
콘텐츠 및 시뮬레이터

핵오염시설 원격해체 및
정화 작업 가상훈련 시스템 

물류로봇
제어 시스템

물류로봇 제어
범용 솔루션

구조물 내부 표면 
안전점검 로봇 시스템

Hyper 
Productivity & 
Safety

드높은
생산성 &
안전성
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8. 물류로봇 제어 시스템
최근 제조현장 또는 물류창고에서 적극적으로 운용되기 시작하는 다양한 물류 로봇(AGV, AMR, Unmanned fork- lift 등)의 
작업상태를 실시간으로 모니터링하고, 현장 상황에 합당한 최적의 형태와 방식으로 제어할 수 있는 시스템 입니다.

▶ 유즈케이스

• 자동차 제조 현장 또는 물류창고에서 운용하는
물류 로봇(AGV, AMR)의 작업상태를 실시간 모니터링

• 파악된 산업현장의 상황에 따라 물류 로봇을 최적 의 
형태와 방식으로 수동/자동으로 제어

• 발전 방향 : 공장 운영 전반에 대한 실시간 관제 및 이에 
상응한 다양한 자동화 처리

▶ 고객군
• 현대, 터키공장(2020)

• 현대,  울산공장(2021),

• 현대,  싱가포르 혁신공장(2022~2023)

• 현대,  미국 조지아주 공장(2023~2024) 등

시뮬레이션

로봇제어

통합 관제 상태 
모니터링

기존 시스템 
연계

자동/수동 
제어

시뮬레이션 스케쥴링

물류 로봇 제어 
시스템 개발

맞춤 개발
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8. 핵오염시설 원격해체 및 정화 작업 가상훈련 시스템 
핵폐기물이나 해체 예정 원전 등 고위험 방사성 물질에 오염된 물질과 제반 시설에 대한 다양한 정화 작업(해체, 제염, 이송 등)을
특수 제작된 로봇을 활용하여 수행하는 전문인력을 양성하는 데 사용되는, 디지털-트윈 기반의 가상훈련 시스템 입니다.

“Manipulators for disassembly”

Remote Decommissioning Operation Control/Training Centre 

《Nuclear Decommissioning Virtual Workplace 

“Facility to be 
decommissioned”

▶ R&D 프로젝트 및 유즈케이스

• 원전해체 가상작업장 및 힘-토크 
반응  원격해체 작업 훈련시스템 개발 
(2020.5~2023.4)

• 확장현실 기반 해체공정 검증 및 교육 
시스템 개발
(2023.5~2026.12)

• 경수로 1차측 핵심설비 절단/제염 실증 
인프라 구축을 통한 기술 상용화

• (2023.5~2026.12)

• 핵폐기물 처리를 위한 로봇 워크셀 시스템 
운전 가상현실 시뮬레이션 
(2023.6~2024.1)  등

▶ 고객군
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8. 산업안전 가상훈련 콘텐츠 및 시뮬레이터 (1/2)
조선·해양교통·석유화학·원자력·자동차 등 산업현장에서 발생하는 다양한 안전사고들을 효과적으로 예방하기 위한 〈뛰어난 사실감의 현장맞춤형 
안전훈련 콘텐츠〉로서 다양한 확장현실 기술 (VR, AR, MR 등)과 풍부한 현업지식을 기반으로 제작 및 공급 됩니다.

▶ R&D 프로젝트 및 유즈케이스

• 원자력 의학원 방사선비상 대응 
가상증강현실 훈련시뮬레이터 개발 
(2021.4~2024.12)

• 2021~2023 XR 플래그십 
프로젝트(조선해양 설 계·공정 시스템)

• 2022 고려아연 Lance 교체 안전 작업 절차 
훈련 콘텐츠 개발 

• 2018~2019 가상증강혼합현실 플래그십 
프로젝트 (선박의 안전건조 및 안전운항을 
위한 콘텐츠)

• 2017 현대중공업 안전체험 VR 콘텐츠 및 
교육장 구축

• 2017년 이래 현재까지 40여 종의 XR콘텐츠 
제작 및 공급 중
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8. 산업안전 가상훈련 콘텐츠 및 시뮬레이터 (2/2)
사고예방 효과를 높이기 위해 피훈련자와 가상세계의 물체 사이에 고도의 상호작용이 요구될 경우, 
가상훈련 콘텐츠의 실감도를 고도화 (업그레이드)함은 물론, 콘텐츠와 실시간 연동되는 전용 시뮬레이터(하드웨어)를 제작 및 공급합니다.

▶ 고객군

▶ 시뮬레이터

고소작업차
시뮬레이터

비계
시뮬레이터
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8. 구조물 내부 표면 안전검사 로봇 시스템
2018년부터 SK picglobal과 협력하여 개발한 후 기능개선을 지속하고 있는 시스템으로, Lidar 센서로 얻은 점군 데이터 (point cloud) 및 사진 촬영 
이미지를 분석하여 〈구조물 내부 표면의 파괴 정도를 정밀하게 판단할 수 있는 장비〉 입니다.

The robotic system ascends and descends in a vertical direction, 
scanning the interior of the structure

360 camera

Lidar sensor

Thermal case

Controller 
(built-in)

Lights

Communication 
antenna

Lights

▶ 시스템 특성

• 인적오류(human error) 없이 
내화구조물(소각로) 에 대한 
정밀안전점검을 실시할 수 있음

• 구조물 내부를 수직 방 향으로 이동할 수 
있는 로봇 시스템 

• 다양한 센서 장치를 장착할 수 있는 플랫폼

• 획득된 데이터를 다양한 기법으로 분석 및 
가시 화하고 필요시 가상증강 현실 장치로 
표시할 수 있음

▶ 고객군

다양한
석유화학 플랜트
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9. 기타 제품(서비스) 포트폴리오 (1/2)
▶ 현대중공업 통합야드 관제 시스템

(2017~2018)
▶ 방사선 비상대응 XR 훈련 시뮬레이터

(2021~2024)
▶ 관광 메타버스 ‘투어 플래닛’ – 울산광역시 

대왕암 공원 (2021)

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ ○ ○ IoT

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ ○ ○ ○ VR, AR

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ ○ Photo-
grammetry

 현대중공업 조선·해양 야드 전체를 대상으로 
3D 모델링을 하고, 야드 곳곳에 설치된 다양한 센서를 
통해 실시간 수집되는 정보를 기반으로 야드 전체를 
관제하는 시스템을 개발하였음.

 주요 기능
 실시간 기상정보
 주요 작업 스케쥴링
 실시간 작업현황
 선박 이동 시뮬레이션
 실시간 가동상황
 주요 시설 관리
 실시간 인원 현황
 주요 기록 관리

↑ 다층 레이어(layer) 
구조의  동적 디지털 맵

 방사성 물질 유출 등 비상상황 발생시, 대응 진료진의 
숙련도를 향상시키기 위한 가상증강현실 교육훈련 
콘텐츠 개발 프로젝트 (※ 원자력안전위원회 사업)

 울산의 관광산업 진흥을 위하여, 지역 내 주요 관 
광지인 대왕암 공원을 대상으로 하는 메타버스를
프로토타입 수준으로 구현하였음.

 주요 특징
 드론 촬영을 통해 얻은 관광자원의 영상을 photo-grammetry기술을 

이용하여 사실감을 극대화하고, 3차원 자유도를 갖는 
새로운 방식의 관광 메타버스를 구현

 3D 지형 데이터생성 
(드론 촬영 데이터 → 리얼리티 캡처 프로그램으로 처리)

 리얼타임 엔진 처리를 위한 데이터 경량화 작업 진행
 생성된  지형(Terrain)에 식생 및 도로 생성 작업 진행
 구현된 지형 전체를 도보로 이동(walk-through)
 원근에 따른 오브젝트의 LOD 적용
 사실감을 높인 바다, 파도의 거품, 물 반사 효과 구현
 대왕암의 바위 지형 : 실제 비율과 동일하게 제작
 울기등대, 출렁다리,  미로원,  미르놀이터,  상가 등 : 실제

시설물이 연상될 만큼 매우 높은 사실감으로 구현

 주요 훈련  사용자
 방사능비상 대응 의사

결정 가상훈련 시스템
(VR-HICS)

 VR Triage(환자 분류)
 제염
 처치(CPR, 흉관삽입,

제염술기 등)
 360 VR 시연 (치료/수

술 등 실습)
 치료장비 사용법
 AR계측 실습
 상황실 운영 훈련

 병원 내 관계자
 방사선비상 의료지원본부장
 지원센터 센터장
 의사, 간호사, 응급구조사
 행정, 원무, 이송
 병원 외 관계자
 현장지휘센터 의료지원반장
 임상방사선비상 진료센터장
 현장 방사선비상 진료소장
 방사선비상 진료요원
 K-REMAT 팀장
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9. 기타 제품(서비스) 포트폴리오 (2/2)

센서

Existing 
mooring

Smart 
Mooring

▶ 스마트 계선주 시스템
(2018~2019, 2022~)

▶ 육상 및 해상의 수송기계 실시간 위치추적 
시스템 (2018~2020)

▶ 스마트 피난 유도등
(2016~2017, 산자부 과제)

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ ○ ○ IoT

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ ○ 측위기술

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ 전력선통신

 선박 계류 시, 항만의 계선주에 가해지는 압력을 상시 
감시하여 과다압력 감지 시 경보를 발령하 여 
계선주의 파손을 사전에 방지하고 선박의 계류 
안정성을 확보할 수 있는 솔루션 개발 
(※ 산업통상자원부 구매조건부 사업: 2018~2019)

 감지되는 계선주 견인력 데이터는 LoRa 통신망 을 
통해 관제센터로 송신됨.

 2022년부터 국가 주도의 K-테스트베드 플랫폼 
운영사업에 참여하여 울산항만공사의 공조하에  항만 
현장을 대상으로 한 실증시험을 추진 중임.

 RTK-GNSS 기반 측위 기술, Lidar odometry
기술, 카메라 기반 Visual odometry 기술, IMU 기반 측위
기술 등 다양한 측위 기술들을 상황에 따라 유연하게 
융합하여 육상과 해상의 수송 기계
(상대적으로 저속 이동체)의 위치를 실시간 확인 및 추적함.

 유즈 케이스
 미포조선 수송기계 측위장치 공급

(2018, ICT융합 Industry4.0s 정부과제의KETI 위탁)
 조선소 트랜스포터 4D 측위 시스템 기술개발

(2019, ICTSW융합기술 고도화 정부과제)
 RTK-GNSS 기반 선박 측위장치 공급

(2020, 현대중공업시운전 선박 측위, 5G/LTE 통신망)

RTK/GNSS 안테나

Lidar 센서

깊이카메라 및 IMU 센서

※ 4D 측위 시스템

Productivity Safety Robot 
system Digital twin Modeling Simulation Other 

ability

○ ○ 에너지자급

 건설/선박건조 현장에 설치되는 피난 유도등에 전력선 
통신 모듈을 장착하여 통신사각지대 해소

 엘리베이터나 모터 등 기계장치에 쉽게 부착하여  
고장징후를 사전에 예측하는 센서 솔루션

▶ 에너지 자급형 예지보전 센서
(2015, 선도벤처 지원과제)
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㈜ 노 바 테 크 w w w . n o v a t e k . k r  

Thank you
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